Szczegolowe specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot

SST -1

1. Roboty w zakresie instalacji budowlanych.

1.1. Przebudowa linii energetycznych
- CPV 45231400-9

Przebudowa sieci elektroenergetycznej w celu usuniecia
kolizji przy wykonywaniu przebudowy drogi gminnej nr
107430D i 107429D zlokalizowanych w miejscowosci Bartoszéw
(dz. nr 422/2; 421/2 i 432/1) gm. Legnickie Pole — etap 2
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1.1.1 Wstep.

1.1.1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania szczegélowe dotyczace wykonania i odbioru ro-
bot w zakresie sieci elektrycznych.

1.1.1.2 Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zle-
caniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.1.1

1.1.1.3 Zakres robét objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowig wymagania w zakresie rob6t dotyczacych wy-
konania linii elektrycznych:
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Linie kablowe nn — kolizja nr 6.

wyznaczenie przebiegu linii kablowych na obszarze prowadzenia robét;
recznym odkryciu kabli

w przypadku kabli nn ktérych trasa nie ulegnie zmianie sprawdzeniu czy kable
sg utozone w rurach ostonowych

w przypadku braku oston nalezy kable ostonié przy pomocy rur dzielonych ty-
pu A 110 PS koloru niebieskiego.

W przypadku kabli nn ktére sg przewidziane do zmiany trasy ich przebiegu na
wyznaczeniu geodezyjnie nowej trasy, po ktérej nalezy utozy¢ kable w ostonie
Z rur Arot SRS 160.

Linia kablowa SN kolizja nr 9.
Odcinek linii kablowej SN wymaga przeniesienia w pas projektowanego
chodnika ze wzgledu na poszerzenie jezdni.
W celu usuniecia tej kolizji nalezy:
» Wyznaczy¢ i odkopac recznie kabel SN w miejscu wystepowania kolizji;
» Wyznaczy¢ nowa trase utozenia odcinka kabla i wykopa¢ réw kablowy;
e Przecig¢ kabel w pokazanym miejscu; przetozy¢ jego odcinek do nowe-
go rowu, utozy¢ wstawke nowego kabla i zmufowac wstawke z istnieja-
cym kablem.
Po wykonaniu ww robét nalezy zasypac kable zgodnie z wymogami normy N-
SEP-004 ,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe”;
Napowietrzna linia oswietleniowa i stup oswietleniowy - kolizja nr 7.
W zwigzku z likwidacjg ronda istnieje konieczno$é¢ likwidacji kolizji zwigzanej
ze stupem oswietleniowym posadowionym na $rodku ronda.
W celu usuniecia tej kolizji nalezy:
o Zdemontowac¢ odcinek napowietrznej linii oswietleniowej
o Zdemontowaé z mozliwoscig ponownego wykorzystania stup oswietle-
niowy i zabudowac¢ go w miejscu pokazanym na rys. E1;
o Typowg gltowice oSwietleniowg przystosowac wg rys. E5 i zamontowaé
na stupie z oprawami Disano 1681 lub rownowaznymi
e Na stupie nr Ill/2 zamontowa¢ roztacznik bezpiecznikowy typu RSA
00/3
o Z tego roztacznika wyprowadzi¢ linie kablowg kablem typu NA2XY-J
4x35 mm? do stupa nr XI/15, ktdry zastapi zdemontowany odcinek linii
napowietrzne;j;




Na stupie nr X1/15 zainstalowa¢ roztgcznik bezpiecznikowy RSA 00/1;
Wyprowadzi¢ z niego linie kablowa kablem typu NA2XY-J 2x25 mm? do
stupa oswietleniowego
e Kable zabezpieczy¢ rurami ostonowymi typu DVK 110.

Zejscia kabli na stupach do wysokosci 2,5m od powierzchni gruntu wy-
kona¢ w rurach osfonowych BV 75

e Montaz stupa oswietleniowego — szt. 1

e Sprawdzenie rezystancji uziemienia ochronnego — szt. 1

1.1.1.4 Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z Polskimi Normami i obowigzujacymi przepi-
sami.

1.1.1.5 Wymagania ogélne dotyczace robét.
Wykonawca rob6t odpowiada za jakos¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja projek-
towa, SST i poleceniami inspektora nadzoru.

1.1.2 Materialy i sprzet

Ogdlne wymagania dotyczace materialéw podano w czesci pn. ,, Wymagania ogélne niniejszej
specyfikacji”.
Do wykonania robot w zakresie okreslonym w punkcie 1.1.1.3 przewiduje sie zastosowanie
nastgpujacych materiatow:
e Stup o$wietleniowy — szt. 1, - z demontazu
® Oprawy oswietleniowe
o Kabel SN
» materialy pomocnicze.
e Srodki do malowania i konserwacji shupéw
- emalia olejno-zywiczna wodoodporna
- farba antykorozyjna - urekor
- materialy pomocnicze.

Do wykonania robét w zakresie okreslonym w punkciel.l.1.3 przewiduje sie zastosowanie
nastepujgcego sprzetu:

- zuraw samochodowy

- podnosnik samochodowy z koszem

- samochod samowyladowczy

- spawarka, wiertarka

- ciagnik kotowy

1.1.3 Transport

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w czgsci pn. Wymagania ogélne niniejszej
specyfikacji.

1.1.4 Wykonanie robot
Ogolne wymagania wykonania robdt podano w czesci pn. Wymagania ogélne niniejszej spe-

cyfikacji.
Szczegdtowy zakres wykonywanych robét wykazano wp 1.1.1.3




Proby i badania: Préby elektryczne pomontazowe
- sprawdzenie ufozeniu linii kablowych i napowietrznej

1.1.5 Kontrola jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci podano w czesci pn. Wymagania ogdlne niniejszej specyfika-

cji. Poszczegdlne etapy kontroli jakosci robot powinny byé odebrane i zaakceptowane przez

Inspektora Nadzoru. Fakt ten nalezy potwierdzi¢ wpisem do dziennika budowy. Kontrola ja-

kosci powinna obejmowac w szczegblnosci:

» Kontrol¢ elementéw sktadowych materiatéw i wyrobow. Wiasciwosci i jako$¢ materiatow
przeznaczonych do wykonania instalacji o$wietleniowej musi by¢ potwierdzona przez od-
powiednie dokumenty. Materialy muszg by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Ak-
ceptacja polega na wizualnej ocenie stanu materialéw, pomiarach oraz udokumentowaniu
Jjej wpisem do dziennika budowy.

e Kontrolg zgodnosci wykonania instalacji elektrycznej z normami i przepisami.

o Przeprowadzenie sprawdzen i badan kontrolnych zgodnie obowigzujgcymi przepisami.

1.1.6 Obmiar robét.
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w czgdei pn. Wymagania ogdlne niniejszej specyfikacji.

Jednostki obmiarowe.
Przyjeto nastepujace jednostki obmiarowe dla robot objgtych niniejsza specyfikacja:

- Wykonanie wykopow [m’]
- Montaz stupow i opraw [szt]
- Pomiar kontrolny powykonawczy [pomiar]

3.1.7 Odbiér roboét

Ogolne zasady odbioru robét podano w czgsci pn. Wymagania ogdlne niniejszej specyfikacji.
Poszczegblne etapy wykonania instalacji oswietleniowej powinny by¢ odebrane i zaakcepto-
wane przez Inspektora Nadzoru. Odbidr robot (stwierdzenie wykonania zakresu robot przewi-
dzianego w dokumentacji) dokonuje inwestor po zgloszeniu przez wykonawce rob6t do od-
bioru. Odbioér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentual-
nych poprawek bez hamowania postgpu robot.

Wykonawca wykona roboty poprawkowe na wlasny koszt w terminie ustalonym z Inspekto-
rem Nadzoru.

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu nalezy prowadzi¢ w miare postepu robét.
Jezeli wszystkie sprawdzenia dajg wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uznaé za
zgodne z wymaganiami. W przypadku, jezeli kontrola dala, cho¢ jeden wynik negatywny,
wykonawca jest zobowigzany doprowadzi¢ roboty do zgodnosci z wymaganiami i dokumen-
tacjg projektowa, przedstawiajac je do ponownego odbioru.

3.1.8 Postanowienia konicowe

- sposob rozliczenia zgodnie z zawartosciag umowy

- roboty nalezy wykona¢ zgodnie z projektem technicznym

- w przypadku rozbieznosci obowigzuje nastgpujaca hierarchia waznosci dokumentow:
a/. projekt techniczny

b/. specyfikacja techniczna

¢/. przedmiar robot




UWAGA : O rozpoczeciu robét Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ z wyprzedze-
niem odpowiedni wydziat Urzedu Miejskiego w Zlotoryi, Powiatowego Inspektora Nadzoru
Budowlanego.

Zabezpieczenie interesow zamawiajacego i 0sob trzecich - Wykonawca jest odpowiedzialny

za szkody wyrzadzone swoimi dziataniami na obiektach publicznych, na obiektach naleza-
cych do zamawiajacego oraz os6b prywatnych. Wykonawca ma obowigzek zorganizowac i
prowadzi¢ prace w sposob zapewniajgcy ochrone wlasnosci publicznej i prywatne;.

1.1.9 Przepisy zwigzane

Wymagania techniczne wykonania robot okreslaja:

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych ( tom V) Arkady.
Warszawa 1989-1990.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Osrodek Badawczo-
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa 2001.

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r - w sprawie bezpieczenstwa i hi-
gieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

Akty prawne:

- Ustawa z dnia 29.01.2004 r. Prawo zamowien publicznych - (Dz.U. Nr 19, poz. 177)

- Ustawa z dnia 07.07.1994 r. Prawo budowlane - (jednolity tekst Dz.U. z 2003 r. Nr 207,
poz.2016 z pézn. zm.).

- Ustawa z dnia 16.04.2004 r. O wyrobach budowlanych - (Dz.U. Nr 92, poz. 881)

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych (tom 1II)

Arkady, Warszawa 1989-1990

- PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzania

odbiorcze, Warszawa, 2000.
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