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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacjichtecznej (SST) &
wymagania dotycrce wykonania i odbioru robét zyg@anych z odtworzeniem trasy
drogowej i jej punktow wysokmiowych oraz sporglzenia geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej w ramach PRZEBUDOWA DROGI DOJAZDOWB® GRUNTOW
ROLNYCH GNIEWOMIERZ-BARTOSZOW, GMINA LEGNICKIE POLE

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) standekument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi czynigoiami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w
terenie przebiegu trasy drogowej, skmwan, drog dojazdowych, chodnikéw sciezek
pieszo-rowerowych. W zakres robét pomiarowych wagod
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokamvego punktow gtéwnych osi trasy
i punktéw wysokéciowych,

b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrooh przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb utatwgay odszukanie i ewentualne odtworzenie,

f) opracowanie powykonawczej dokumentacji geodezyjnej

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasynkty kierunkowe oraz
pocztkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okidenia podstawowe gs zgodne z obowkzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-80.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy naje stosowé pale drewniane z
gwozdziem lub petem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowedhagasci okoto
0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarodét ziemnych, wasiedztwie punktow
zalamania trasy, powinny néiéredniec od 0,15 do 0,20 m idiugood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od
0,05 do 0,08 m i dilugai okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isjpie]
nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny migt diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysalmvych naley stosowd
nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- laty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdgciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiwo pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 4.
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4.2. Transport sprztu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy gma przewoz dowolnymi srodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogllne zasady wykonania robét podano w OST D-MOQO0 ,Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboydujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawigjcego
dane zawierafe lokalizacg i wspoétrzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne nierlme do szczeg6towego wytyczenia
rob6t. Prace pomiarowe powinny dwykonane przez osoby posiagtz odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@mazyniera o wszelkich bach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtownych trasy i (ureperow roboczych. Bdy te
powinny by usunéte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oktone w dokumentaciji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rzdne terenu istotnie #@ia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadofio tym Inzyniera. Uksztaitowanie terenu w takim
rejonie nie powinno byzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przezAyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikge z ré&nic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i ezinych rzeczywistych, akceptowane przezyimera, zostam
wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze
roboty dodatkowe w takim przypadku ofpgj Wykonawe. Wszystkie roboty, ktore bazuj
na pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez layniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i puniggérednie osi trasy mugz
by¢ zaopatrzone w oznaczenia ofegace w sposOb wyeamy i jednoznaczny
charakterysty& i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatzeowinny by
zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktow pomiarowych i
ich oznaczé w czasie trwania rob6t. dei znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajcego zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania,
a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego praesmid robdt, to zostanone
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepdaidtowej realizacji robét
nalezg do obowizkow Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osisy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pany by¢ zastabilizowane w
sposob trwaly, przy ayciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowhzane
do punktéw pomocniczych, palonych poza granic robdt ziemnych. Maksymalna
odlegtaé¢ pomicdzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nieze@rzekracza
500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze)
wzdlwz osi trasy drogowej. Maksymalna odlegtomiedzy reperami roboczymi wzdiu
trasy drogowej powinna wyn@s200 metrow.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami rob6t zeganych z wykonaniem
trasy drogowej i obiektow towarzygzych. Jako repery robocze ima wykorzysté punkty
stale na stabilnych, istnigjych budowlach wzdh trasy drogowej. O ile brak takich
punktéw, repery robocze nale zalazy¢é w postaci stupkdéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wossip wykluczajcy osiadanie,
zaakceptowany przezayniera.

Rzedne reperéw roboczych najeokreila¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/kmostgc niwelacg podwojry w
nawigzaniu do reperéw pmatwowych. Repery robocze powinny doywyposaone w
dodatkowe oznaczenia, zawieieg wyr&ne i jednoznaczne okilenie nazwy reperu i jego
rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz
inne dane geodezyjne przekazane przez Zamgneigd, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, dkomej w dokumentacji
projektowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich
w odlegitdci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayrdscz nie rzadziej ni
co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej btsisy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie me by wieksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi
trasy naley wyznacz¢ z dokladnéciag do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety
okreslonych w dokumentaciji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robét
zastpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wnézonych poza granicobét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow
i wykopow na powierzchni terenu (okkenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacj
projektows oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robot i w miejscach zaakceptowanych przezihera.
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Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypéw o wysoi@
przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr. Odlegtét migdzy palikami lub
wiechami nalgy dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owagj.
Odlegia¢ ta co najmniej powinna odpowiatlaodstpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi ufiwia¢ wykonanie nasypow i
wykopéw o ksztalcie zgodnym z dokumentgagjojektovy.

5.6. Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

W oparciu o poligonizacji gestwowej i osnowy realizacyjnej nale wykona&
geodezyjy inwentaryzagj powykonawcg sieci uzbrojenia terenu, nafiezmiany na map
zasadnicg uzyskugc potwierdzenie Wojewddzkiegostddka Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficzne;.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robé6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoine
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogollne zasady odbioru robét podano w OST D-M-0@0QQWymagania ogdlne”
pkt 8.
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8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér rob6t zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie

szkicéw i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub piaitu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedkitada tgnierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotygze podstawy ptatsgei podano w OST D-M-00.00.00

~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgmnktéw wysokeéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnygiyczeniem dodatkowych
przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrormh iprzed zniszczeniem i
oznakowanie utatwigge odszukanie i ewentualne odtworzenie,
wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

Nook~w

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyaamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtéwny Urzid Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikacgchnicznej (SST) as
wymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t zgaanych z usugciem drzew i krzakéw
w ramach PRZEBUDOWA DROGI DOJAZDOWEJ DO GRUNTOW R®{CH
GNIEWOMIERZ-BARTOSZOW, GMINA LEGNICKIE POLE

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) standekument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia roboét
zwigzanych z usugciem drzew i krzakéw, wykonywanych w ramach robo6t
przygotowawczych.

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawowegszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definiciami podanymi w OS3-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakéw

Do wykonywania robo6t zwkzanych z usumgciem drzew i krzakéw nahy

stosowa:
— pity mechaniczne,

PRZEBUDOWA DROGI DOJAZDOWEJ DO GRUNTOW ROLNYCH
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— specjalne maszyny przeznaczone do karczowania e @h usunicia z pasa
drogowego,

— spycharki, koparki lub ciagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac
zwigzanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 4.

4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpina oraz gatie stag sie wlasndcia Zamawiajcego i powinny by
wywiezione transportem samochodowym poza Plac Byd@nodlegtéc do 5 km.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogllne zasady wykonania robét podano w OST D-MOQO0 ,Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakdw

Roboty zwizane z wusugciem drzew i krzakéw obejmyj wyciecie i
wykarczowanie drzew i krzakéw, wywiezienie pni, i@y i gakzi poza teren budowy na
wskazane miejsce, zasypanie dotéw oraz ewentuglakerie na miejscu pozostéo po
wykarczowaniu.

Teren pod budogvdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopow
innych miejscach wskazanych w dokumentacji projekjo powinien by oczyszczony z
drzew i krzakow.

Zgoda na prace zw#ane z usugciem drzew i krzakéw powinna byuzyskana
przez Zamawiacego.

W miejscach dokopow i tych wykopdéw, z ktérych dgryest przeznaczony do
wbudowania w nasypy, teren nafeoczyci¢ z raslinnosci, wykarczowé pnie i usuné
korzenie tak, aby zawad® czsci organicznych w gruntach przeznaczonych do
wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypéw teren najeoczyci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie
znajdowaly s} na gtbokasci do 60 cm poriej niwelety rob6t ziemnych i linii skarp
nasypu.

Roslinnos¢ istniegca w pasie robdt drogowych, nie przeznaczona dmigsa,
powinna by przez Wykonawg zabezpieczona przed uszkodzenienzelleroslinnose,
ktora ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczonaz pi¢gkonawe, to
powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zga@e@ny przez
odpowiednie wladze.
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Poza miejscami wykopdw doly po wykarczowanych phianaley wypetnic
gruntem przydatnym do budowy nasypow igag, zgodnie z wymaganiami zawartymi w
SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopdw, nalg tymczasowo zabezpieazy
przed gromadzeniemesiv nich wody.

Miode drzewa i inne iiny przewidziane do ponownego sadzenia powinn§ by
wykopane z dig ostraznoicia, w sposéb ktéry nie spowoduje trwatych uszkddza
nastpnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.3. Zniszczenie pozostagi po usunitej roslinnosci

Pozostatéci po usungtej raslinnosci powinny by spalone. Spalanie gimnosci
usunetej w czasie robot przygotowawczych, Wykonawca nieovdazek zadbé, aby
odbylo s¢ ono z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpigstzea i odpowiednich
przepisow.

Zaleca s stosowanie technologii, urddviajgcych intensywne spalanie, z
powstawaniem matej ki dymu, to jest spalanie w wysokich stosach alpalanie w
dotach z wymuszonym doptywem powietrza. Po Zakeniu spalania ogiepowinien by
catkowicie wygaszony, bez pozostawieniacych sé czesci. Pozostaléci po spaleniu
powinny by usunéte przez Wykonawgz terenu budowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogllne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jakei robot polega na wizualnej ocenie komplédtiousunicia
roflinnosci, wykarczowania korzeni i zasypania dolow. &spzenie gruntu
wypelniapcego doly powinno speilnia odpowiednie wymagania olkilene w SST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy robét zwizanych z usugciem drzew i krzakéw jest:
— dla drzew - sztuka,
— dla krzakéw - hektar.

PRZEBUDOWA DROGI DOJAZDOWEJ DO GRUNTOW ROLNYCH
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdine zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne”
pkt 8.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotow
po wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotygze podstawy ptatsgei podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Pfatnag¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robét obejmuije:
— wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy, spalenie na miejscu pozdasiato
po wykarczowaniu,
— zasypanie dotow,
- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.

PRZEBUDOWA DROGI DOJAZDOWEJ DO GRUNTOW ROLNYCH
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacgchnicznej (SST) as
wymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t zgwianych ze zdgiem warstwy humusu
i ziemi nieurodzajnej w ramach PRZEBUDOWA DROGI DQ@DOWEJ DO
GRUNTOW ROLNYCH GNIEWOMIERZ-BARTOSZOW, GMINA LEGNIGIE POLE

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) standekument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwigzanych ze zdiem warstwy humusu i ziemi nieurodzajnej, wykongweh w ramach
robot przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definiciami podanymi w OS3-M-00.00.00 ,Wymagania
0ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRAT

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat do zdjecia humusu i ziemi nieurodzajnej

Do wykonania robot zwzanych ze zdgiem warstwy humusu i ziemi nieurodzajnej
nalezy stosowa:
- rowniarki,
- spycharki,
- koparki,
- fopaty, szpadle i inny spgzdo recznego wykonywania rob6t ziemnych.

PRZEBUDOWA DROGI DOJAZDOWEJ DO GRUNTOW ROLNYCH
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4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport humusu i ziemi nieurodzajnej

Humus i ziemg urodzajm nalezy przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub
spycharek oraz przewd@ziransportem samochodowym. Wybtodka transportu zatg od
odlegtaci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MY0@O ,Wymagania ogélne”
pkt 5.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do jmiejszego aycia przy
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikéw, sadzenimewri krzewdéw oraz do innych
czynndci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowamemiaru humusu
powinno by wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniaighiera.

Humus nalgy zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spypshaW
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn ntengstarczajce dla prawidtowego
wykonania robdt, wzgbnie mae stanowé zagraenie dla bezpiecastwa robét (zmienna
gruba¢ warstwy humusu, gsiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowa reczne
wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykonywadmyoechanicznie.

Warstwe humusu naley zdjg¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraz w
innych miejscach oké&onych w dokumentacji projektowej lub wskazanychzear
Inzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gébokaici jego zalegania,
wysokasci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowge) ipowinna by zgodna z
ustaleniami dokumentacji projektowej, SST Ilub wskez przez layniera, wedtug
faktycznego stanu wygtowania. Stan faktycznyetlzie stanowit podstagvdo rozliczenia
czynndci zwigzanych ze zdciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy skladow& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania
humusu powinny by przez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmow& humusu w
czasie intensywnych opadéw i bezpmnio po nich, aby unikié zanieczyszczenia ghin
lub innym gruntem nieorganicznym.

PRZEBUDOWA DROGI DOJAZDOWEJ DO GRUNTOW ROLNYCH
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5.3. Zdjecie ziemi niurodzajnej

Ziemie nieurodzajn nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych na
gtebokasci zgodnie z projektem lub wskazaprzez Irkyniera, wedtug faktycznego stanu
zalegania. Stan faktyczngdrie stanowit podstagmdo rozliczenia czynrigi zwigzanych ze
zdjeciem ziemi urodzajnej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Kontrola usuniecia humusu i ziemi nieurodzajnej
Sprawdzenie jaki robot polega na wizualnej ocenie komplétiaisunigcia humusu
i ziemi nieurodzajnej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest n? (metr szécienny) zdgtej warstwy humusu i ziemi
urodzajnej.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-0@0QWymagania ogoélne”
pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy pfatdesi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 mwykonania robét obejmuje:
— zdjecie humusu lub ziemi nieurodzajnej wraz z hatdoeamiv pryzmy wzdta drogi,

— wywo0z nadmiaru humusu oraz caoziemi nieurodzajnej na odkitad,
— opfaty za skladowanie ziemi nieurodzajnej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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